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Competencia de la UDI

Utilizar diferentes estrategias para el andlisis del movimiento de particulas en

diferentes marcos de coordenadas.

Unidad de Aprendizaje I: Caracteristicas estructurales de robots

Competencia especifica

Conocer los conceptos fundamentales de la dinamica para el analisis del movimiento.

Contenido de la Unidad de Aprendizaje I

H/S/M

1.1. Introduccion

1.2. Tipos de robots

1.3. Seleccion de materiales

1.4. Secciones transversales

1.5. Cargas y precargas

1.6. Deflexiones
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Total

14

Nivel de Competencia:

su relacion con diferentes campos de la ingenieria.

Discutir sobre los conceptos basicos que rigen y son regidos por la dindmica y
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Unidad de Aprendizaje II: Componentes criticos del robot

Competencia especifica
Calcular la cinematica de una particula en movimiento haciendo uso de diferentes sistemas de
coordenadas.

Contenido de la Unidad de Aprendizaje I1 H/S/M

2.1 Introducciéon

2.2 Guias de juntas prismaticas

2.3 Rodamientos para juntas de revoluta

2.4 Transmisiones

2.5 Cables, cadenas y bandas

2.6 Acoplamientos

2.7 Transmisiones de tornillo

2.8 Sistema eléctrico
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2.9 Sistema neumaéatico
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Total

Unidad de Aprendizaje I1I: Manos robéticas

Competencia especifica

Calculo de posicién, velocidad y aceleraciéon de particulas en movimiento
utilizando diferentes sistemas de coordenadas y considerando las fuerzas que
producen estos movimientos, por medio de métodos newtonianos y métodos de

energia.

Contenido de la Unidad de Aprendizaje I H/S/M

3.1 Definicién y clasificacion 2

3.2 Mufieca Simple y oblicua 4

3.3 Mufieca compuesta 4

3.4 Otros tipos 4
Total 14

Unidad de Aprendizaje IV: Celdas de manufactura

Competencia especifica

Contenido de la Unidad de Aprendizaje I ‘ H/S/M
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4.1 Espacio de trabajo 4
4.2 Seleccion de equipo 6
4.3 Linea de producciéon 4
4.4 Ambientes virtuales 10
4.5 Normativas 4

Total 28
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POLITICAS DEL CURSO

UAZ |Programa de Ingenieria Mecanica Pagina 3 de 5



PERFIL DOCENTE

Se recomienda que el profesor tenga las siguientes caracteristicas:

- Cuente con una formacién profesional sélida en el area a impartir
preferentemente Ingeniero Mecadnico o afin con grado de Maestria en
Ingenieria.

- Con un buen manejo de los conceptos bésicos de la dindmica utilizando
métodos newtonianos y de conservaciéon de energia tanto a nivel tedrico
como practico, capaz de realizar simulaciones en algin  software

especializado y de dirigir proyectos teérico-practicos.

Facilidad de palabra para explicar conceptos y guiar a los alumnos

Responsable, organizado, honesto, consecuente, justo y creativo

CALIFICACION ORDINARIA: promedio de calificaciones por unidad de

aprendizaje, lo cual queda integrado en el portafolio de evidencias.

CALIFICACION EXTRAORDINARIA: entregar completo el portafolio de

evidencias

DE LAS ASISTENCIAS:

De acuerdo al reglamento escolar vigente (cap v art 87, fracc vi): “asistir a por lo
menos ochenta por ciento de las sesiones, para que tengan derecho a presentar el
examen ordinario, y 70 por ciento para extraordinario. Las faltas de asistencia
deberan justificarse ante el director de la respectiva unidad académica”.

Elaboro:

UAZ |Programa de Ingenieria Mecanica Pagina 4 de 5



Docente Titular

Reviso Integrantes de la Academia XXXXXXXX

XXXXXXX XXXXXXXXX
XXXXXXXX XXXXXXXXXX
XXXXXXXXXXX XXXXXX XXX

Coordinador de la Academia XXXXXXXX

XXXXXXXXXXX

Fecha de elaboracién: 00/00/0000
Préxima revision:00/00,/0000

UAZ |Programa de Ingenieria Mecanica Pagina 5de 5



